Na czyrm polega innowacjod

Budujemy platforme poruszajacg sie na ggsienicach, o napedzie elektrycznym, stuzacg do przewozenia oséb
na wozkach inwalidzkich. Dzieki platformie osoba o ograniczonej sprawnosci bedzie w stanie poruszad sie po
powierzchniach niedostepnych dla zwyktych wdzkow, jak np. piasek, kamienie, $nieg, zwir, czy nieréwne
drogi gruntowe i Sciezki w lasach lub na otwartych terenach. Chcemy uswiadomi¢ osoby niepetnosprawne, ze
mogg aktywnie korzystac z zycia bez obcigzania bliskich i opiekundéw.

Zasada dziatania jest prosta: wystarczy, aby osoba o ograniczonej sprawnosci ruchowej samodzielnie
wjechata na platforme wtasnym waézkiem inwalidzkim, zablokowata na niej woézek i za pomocga joysticka
sterowata platforma. EasyMove mozna tatwo dopasowac do kazdego rozmiaru wdzka inwalidzkiego.
Urzadzenie ma kompaktowy rozmiar, nie wychodzgc znaczaco poza obrys standardowego wodzka
inwalidzkiego. Obecnie dysponujemy prototypem rozwigzania, ktéry jest w fazie dalszego usprawniania.
Prototyp zostat przetesowany i spotkat sie z bardzo pozytywnym odbiorem zaréwno oséb
niepetnosprawnych, jak i organizacji zajmujgcych sie tg tematyka.

Jest to innowacja na skale europejska. Z podobnych rozwigzan mozna spotkac¢ zautomatyzowane wersje
zwyktego wdzka inwalidzkiego, czyli elektryczne woézki na matych kotkach, ktére jednak pozwalajg poruszaé
sie wytgcznie po utwardzonych powierzchniach, lub robione na zamoéwienie elektryczne wdzki-pojazdy z
zamontowanymi na state ggsienicami, ktdre, owszem, umozliwiajg poruszanie sie po nieréwnych terenach,
lecz ich ceny sg nieosiggalne dla zdecydowanej wiekszosci oséb, ktére chciatyby z nich korzystac.
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Dla kogo jest ta innowacjal

Nasze rozwigzanie stuzy osobom poruszajgcym sie na co dzien na wézkach
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inwalidzkich jak i innym osobom korzystajgcym z wézkéw w sytuacjach gdzie
konieczne jest pokonanie wiekszej odlegtosci lub trasy w trudnym terenie.
Naszym celem jest umozliwienie dostepu do platformy dla jak najwiekszej
ilos¢ 0sdéb niepetnosprawnych. Urzadzenie bedzie sprzedawane zaréwno
osobom prywatnym, czesto korzystajgcym z takiego sprzetu, jak i
instytucjom, ktére mogg wypozyczac platfrome osobom niepetnosprawnym.

A 012y INNOWA

Studenci Politechniki tédzkiej, majgcymi za sobg bogate portfolio projektéw
odnoszacych sukcesy w Polsce, jak i na arenie miedzynarodowej. Bylismy
finalistami m.in. Hyperloop Pod Competition organizowanego przez SpaceX
(w Teksasie, USA), RedBull Tech Lab oraz brali$my udziat w projektach Airbus
Helicopters na Politechnice todzkiej.

* Jan Jaroszczak - Wyksztatcenie: Mechanika i Budowa Maszyn (I stopien);
Zarzadzanie i Inzynieria Produkcji (Il stopien) oraz réwnolegle ENSAM
ParisTech - specjalizacja: Logistyka Globalna i Zarzadzanie tarcuchem
Dostaw.

¢ Mateusz Stajuda -Wyksztatcenie Mechanika i Budowa Maszyn (I i Il
stopien studiéw) oraz INSA Lyon — specjalizacja: Mechatronika.

* Patryk Seweryn Wyksztatcenie: Mechanika i Budowa Maszyn (I stopien);
Informatyka (Il stopien) oraz réwnolegle ENSAM ParisTech - specjalizacja:
Mechatronika.
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